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DISPOSITIF LIMITEUR PARTIEL D'UN FAISCEAU DE RAYONNEMENT, 
ET COLLIMATEUR COMPORTANT DE TELS DISPOSITIFS. 



LMnvention concerne un dispositif de limitation partielle d'un 
faisceau de rayonnement, permettant cette limitation avec une 
penombre reduite ; elle concerne egalement un collimateur equipe 
de tels dispositifs. Des collimateurs sent couramment utilises dans 

5 ie domaine de la radiotherapie par exemple, ou ils permettent de 

definir la geometrie d*un faisceau utile en fonction d*un champs de 
traitement desire. 

Ces collimateurs sont generalement constitues par un premier 
et un second ensemble llmiteurs du faisceau de rayonnement, 

10 superposes sur le trajet de ce dernier, et agissant sur deux axes 

orthogonaux et transversaux a une direction de reference de ce 
faisceau, de maniere a delimiter Ie faisceau utile. 

Ce premier et second ensemble limiteur comportent chacun un 
premier et un second dispositif limiteur partiel, deplacables, dont 

15 une extr^mite est destinee a occulter une partle du faisceau, 

I'ecartement Tune de Tautre de ces extr6mites realisant une fente 
dans laquelle passe le faisceau de rayonnement ; ce faisceau est 
ainsi partieilement limite par son passage dans une premiere fente 
realisee par le premier ensemble limiteur, et totalement limite par 

20 son passage dans une seconde fente realisee par le second ensemble 

limiteur, a la sortie de laquelle il constitue Ie faisceau utile. 

La position occupee par ces premiers et seconds dispositifs 
iimiteurs, par rapport a une direction de reference du faisceau de 
rayonnement, permet de definir un faisceau utile centre, ou ex- 

2 5 centre par rapport a cette direction de reference. 

Une quaiite importante du faisceau utile, reside dans sa 
delimitation avec un minimum de penombre ; a cette fin, les 
extr^mites destinees a occulter le faisceau ont une epaisseur non 
negiigeable, qui constitue une surface plane appelee face active 
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dans la suite de la description, dont I'orientation est d'une grande 
importance. En effet, un minimum de penombre est obtenu quand 
I'orientation des faces actives est telle, que pour chacunes de ces 
faces, une droite qu'elie genere passe par le centre d'une source de 
5 rayonnement, emettant ce faisceau de rayonnement. 

Ceci implique que la position des faces actives puisse Stre 
modifiee pour maintenir cette orientation, pour chaque modification 

du faisceau utile. 

Dans I'art anterieur cette condition est remplie a I'aide de 
10 moyens mecaniques et de moyens moteurs, dont la mise en oeuvre 
est difficile et compliquee. Ainsi par exemple, un faisceau utile 
desire, est obtenu par un mouvement des premiers et seconds 
dispo«itifs limiteurs partiels tel, que leur rapprochement ou leur 
ecartement est accompagne d'un mouvement de basculement de leur 
1 5 axe longitudinal, de maniere a obtenir une orientation correcte de la 
face active qu'ils comportent. 

Compte tenu d'une longueur non negligeable de ces premiers et 
seconds dispositifs limiteurs, I'espace necessaire a permettre ces 
basculements est considerable. Un colimateur ainsi constitue, pre- 
20 sente un volume et un poid importants qui.genent son utilisation ; 

d-aotre part, son assemblage long et mal aise demande des usinages 
coQteux, etant donne la complication des moyens mecaniques et 

moteurs utilises- 

La presente invention concerne un dispositif limiteur partiel 
2 5 dVjn faisceau de rayonnement, d'un montage simple et d'un encom- 
brement reduit, limitant un faisceau avec un minimum de penombre, 
grace a son agencement qui autorise une orientation aisee d'une face 
active qu'il comporte ; elle concerne egalement un collimateur de 
faible volume, comportant de tels dispositifs, capable de determiner 
30 un faisceau utile centre ou excentre par rapport a une direction de 
reference du faisceau de rayonnement. 

Selon invention, un dispositif limiteur partiel d'un faisceau de 
rayonnement emis par une source de rayonnement, ayant une 
direction de reference donnee, est caracterise en ce qu'il est 
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constitue d'au moins un premier bloc deplagabie le Jong d'un premier 
axe transversal a la direction de reference, comportant des premiers 
et des seconds moyens de deplacement et supportant par Tinter- 
mediaire de moyens d'articulation un second bloc, comportant une 
5 face active, capable d'un mouvement de rotation par rapport au 

premier bloc autour d*un second axe perpendiculaire au premier, afin 
de permettre une orientation de la face active par rapport a la 
source de rayonnement, a toutes les positions occupees par ce 
premier et second bloc le long du premier axe, pour limiter le 
10 faisceau de rayonnement avec un minimum de penombre, 

L'invention sera mieux comprise grace a la description sui- 
vante, illustree par les 3 figures annexees parmis iesquelles : 

- la figure 1 represente schematiquement une source de 
rayonnement associee a un ensemble limiteur constitue par deux 

15 dispositifs limiteurs partieis selon I'invention. 

- la figure 2 montre une vue en perspective d'un dlspositif 
limiteur partiel selon Tinvention. 

- la figure 3 montre une vue perspective d'un collimateur selon 
^invention. 

2 0 Pour plus de clarte, les m^mes elements portent les memes 

references dans toutes les figures. 

On montre sur la figure 1 a titre d'exemple non limitatif , une 
representation schematique d'un ensemble limiteur ^, contenu dans 
un cadre en traits pointilles, associe a une source 1 de rayonnement- 

2 5 La source 1, contenue dans un conteneur 2, genere un faisceau 

de rayonnement ayant une direction de reference A ; Ce faisceau 
est limite par un fen^tre 3 determinant un faisceau utile maximum, 
deiimites par les droites B, C. Le faisceau utile maximum trouve sur 
son trajet Tensemble limiteur ^, d'axe longitudinal Y-Y transversal a 

30 la direction de reference A, constitue de deux dispositifs limiteurs 

partieis 20, 20a selon ^invention, situes de part et d'autre de la 
direction de reference A ; ces dispositifs 20, 20a limiteurs partieis 
sont chacun capables d'un deplacement manuel ou motorise, paral- 
lelement a Taxe Y-Y. Chaque dlspositif 20, 20a comporte un premier 
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bloc 5, 5a, dont I'axe longitudinal dans rexemple de la description 
est I'axe Y-Y, munis chacun de premier et second moyens de 
deplacement 18, 18a et 19, 19a representes par un cadre en traits 
pointilles, chacun de ces premiers blocs 5, 5a etant solidaire d'un 

5 second bloc 6, 6a par IMntermediaire de moyens d'articulations 7, 7a 

ceux-ci representes egaiement par un cadre en traits pointilles, 
sont decrits dans une suite de la description, Les seconds blocs 6, 6a 
comportent chacun une face active 8, 8a et une face arriere 9, 9a de 
forme cylindrique maintenue contre Tavant 13, 13a des premiers 

10 blocs 5, 5a, Les seconds blocs 6, 6a sont capables, dans le meme 

temps ou lis accompagnent le deplacement des premiers blocs 5, 5a, 
d'un mouvement de rotation autour d*un axe x-x represente par le 
point 10, 10a selon les fleches U, 11a. 

Par cette possibilite de rotation des blocs 6, 6a, les faces 

15 actives 8, 8a sont suceptibles d'etre orieatees, quelque soit leur 

position le long de I'axe Y-Y, independamment des blocs 5, 5a ; 
cette orientation est telle qu'une droite 12, 12a qu'elles definissent, 
passe par la source de rayonnement 1- 

GrSce a cette orientation des faces actives 8, 8a qui deter- 

20 mine un minimum d^ penombre, un faisceau utile est obtenu par le 
deplacement unlquement le long de I'axe Y-Y de I'un ou de I'autre ou 
des deux dispositlfs 20, 20a ; ces derniers et c'est la un des 
avantages qu'offre Tinvention, conservent dans leur deplacement le 
long de Taxe Y-Y et quelque soit la nouvelle position qu'ils occupent, 

2 5 un axe longitudinal Y-Y oriente dans I'espace d'une maniere cons- 
tante, qui permet de reserver pour ces deplacements un espace libre 
minimum. 

Un faisceau ainsi delimite peut etre soit symetrique, soit 
asymetriquepar rapport a la direction de reference A, ainsi qu'il est 
30 montre sur la figure 1. Le faisceau y est delimite d'une part par le 
dispositif 20 selon la droite 12 et, d'autre part par le dispositif 20a 
selon la droite 12a, ces dispositifs 20, 20a limiteurs partiels, etant 
situes par rapport a la direction de reference A, a des distances D, 
Da, differentes ; la distance D est superieure a la distance Da, ce 
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qui a exige pour rorientation des faces actives 8, 8a, una rotation du 
bloc 6 selon un angle d , plus important que Tangle ^ a de 
rotation du bloc 6a, les rotations des blocs 6, 6a etant independantes 
rune de I'autre, II est egalement possible a Tun ou Tautre des 
dispositifs 20, 20a, ce dernier par exemple, d'occuper une position 
(non representee), telle que le faisceau utile soit delimite par la 
droite 12 et par une drolte I'f en trait pointille, ce faisceau utile 
asymetrique ne contenant pas la direction de reference A. 

On retrouve sur la figure 2 un dispositif limiteur partlel 20, 
comportant un premier bloc 5 et un second bloc 6 muni d'une face 
active 8 ; dans I'exemple non limitatif decrit, la face arriere 9 de 
forme cylindrique du second bloc 6, est encastree sur toute sa 
longueur L dans la partie avant 13 de forme cylindrique egalement 
du bloc 5, cooperant ainsi pour la rotation du bloc 6, avec les 
15 moyens d'articuiation 7, precedemment mentionnes. La description 

ci-apres concerne la partie visible de la figure, etant entendu que la 
piece est symetrique et que la partie non visible comporte Jes 
memes moyens que la partie visible. Les moyens d'articuiation 7, 
comportent par exemple deux pivots 22, 23 semi-circulaires, dis- 
2 0 poses de chaque cote du bloc 6, selon un m^me axe x-x : ces pivots 

22, 23 sont engages dans une; ouverture circulaire 15, 16 (cette 
derniere etant masquee sur la figure 2), pratiquee dans deux 
supports symetriques 2^^, soiidaires du bloc 3 ; a chaque pivot 22, 23 
est fixe par un moyen connu, un levier 27. Chaque leviers 27, est 
2 5 muni d'un premier galet 28, capable de rouler sur un bord 30 arriere 

du support 2^, ayant la forme d'un arc de cercle dont le centre est 
un point 10 sur l*axe x-x, 

Ainsi qu*il vient d'etre decrit le second bloc 6, d'une part 
soutenu par ses pivots 22, 23 engages dans les ouvertures circulaires 
13, 16, et d*autre part maintenu en appui contre ie bloc 5 grace au 
levier 27 comportant un galet 28 presse contre le bords 30, est rendu 
capable d'une rotation autour de Taxe X-X. 

Les moyens d'articulations 7, comportent en outre, au moins 
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un second galet 32 fixe a un levier 27, constituant un organe de 
commande de la rotation du second bloc 6, destine a cooperer avec 
des moyens non representes mais decrits ulterieurement, afin de 
definir rorientation du second bloc 6. On congoit qu'une variation de 
5 la position du second galet 32 le long du bord 30, entraine ie 

roulement du premier galet 28 sur ce m§me bord ainsi que le 
depiacement du levier 27, et par la, la rotation du bloc 6 autour de 
Taxe x-x. 

Le dispositif limiteur partiel 20 comporte egalement les 
10 premiers et seconds moyens 18, 19 destines a permettre son 

depiacement selon un axe parailele a Vaxe Y-Y, schematises sur la 
figure 1. Dans I'exemple non limltatif decrit, les premiers moyens 18 
sent des moyens de roulement constitues par des galets 35, situes 
sur chacun des c6tes du premier bloc 5, et destines a cooperer avec 
15 un chemin de depiacement non represente sur la figure 2. 

Les seconds moyens 19, destines a cooperer avec des moyens 
moteurs non representes sur cette figure 2, sont constitues par un 
ecrou 5k comportant une.embase 55, par laquelle cet ecrou est fixe 
au premier bloc 5 ; I'ecrou 5^ est dispose de sorte que I'axe de son 
20 trou filete (non represente) se confonde avec un axe V-V parailele a 

Faxe Y-Y. 

L'ecrou 5^ permet de transformer un mouvement circulaire 
d'une vis (non representee sur cette figure 2) vissee ou devissee dans 
cet ecrou, en un mouvement rectiligne parailele a I'axe Y-Y ; ce 

2 5 mouvement rectiligne constituant le depiacement du dispositif limi- 

teur partiel 20 selon Tinvention. Afin d'augmenter la course de ce 
depiacement, un canal 17, represente en trait point ille sur la figure 
2, est pratique dans le premier bloc 5,. selon un axe longitudinal 
identique a I'axe V-V, et permet de ioger cette vis quand celle-ci est 

30 completement vissee. 

Cette description d*un premier dispositif limiteur partiel 20 
est egalement valable pour un second, troisieme et quatrieme 
dispositif limiteur partiel 20a, 20c, 20d, identiques au premier avec 
lequel ils sont montres sur la figure 3. 
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Les mdmes moyens qui les constituent sont reperes par un 
meme chiffre suivi d'un indice a, c, d selon que ces moyens 
appartiennent respectivement a un dispositif limiteur partiel 20a, 
20c, 20d. 

5 La figure 3 presente un coliimateur 40 selon I'invention, 

comportant un premier ensemble limiteur 4 tel que deja montre 
schematiquement sur la figure 1, d'axe longitudinal Y-Y, associe a 
un second ensemble limiteur 4c identique au premier, sous lequel il 
est dispose de sorte que son axe longitudinal Z-Z soit perpen- 

10 dlculaire a I'axe Y-Y ; ce premier et second ensemble limiteur 4, 4c 

etant centres sur la droite A, definie precedemment et representant 
la direction de reference du faisceau de rayonnement. 

Ce premier et second ensemble limiteur 4, 4c sont constitues 
pour le premier, par deux premiers dispositifs limiteur partiels 20, 

15 20a contenus dans un premier chassis forme par deux parois laterale 

41, 42 solidarisees par des longerons 43, 44, et pour le second par 
deux dispositifs limiteurs partiels 20c, 20d, contenus dans un second 
chassis forme par deux parois laterales 41c, 42c solidarisees par 
deux longerons 43c, 44c, (le longeron 43c etant masque sur la figure 

20 3). 

Les parois 41, 42 comportent des premiers moyens de guidage 
constitues par des rainures 45, 46 dans lesquelles sont engages les 
galets de roulement 35, 35a ; cette parol 42 comportant dans son 
dessin une ouverture destinee a presenter des details de Tensemble 

2 5 limiteur 4, ne laisse apparaltre qu*une faible partie de la rainure 45, 

Ces rainures 45, 46 realisent un chemin de deplacement parallele a 
raxe Y-Y, commun aux dispositifs limiteurs partiels 20, 20a ; ceci 
est un exemple non limitatif, un tel chemin pouvant egalement etre 
realise a Taide de moyens differents, tels que des rails par exemple. 

3 0 II en est de meme pour Tensemble limiteur 4c dont les parois 41c, 

42c comportent egalement des premiers moyens de guidage cons- 
titues par des rainures 45c, 46c ; ces rainures 45c, 46c realisent 
egalement un chemin de deplacement, parallele a Taxe Z-Z, et 
commun aux dispositifs limiteurs partiels 20c, 20d. 
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Le depiacement rectiligne des dispositif s limiteurs partiels 20, 
20a, 20c, 20d facilite considerablement la mise en oeuvre de leurs 
moyens de depiacement ainsi que la motor isation de ces depla- 
cements. Une maniere classique de realiser ces motorisations peut 
5 consister par exemple a munir chacun des premiers blocs 5, 5a, 5c, 

3d d'un moteur ; cependant dans le but de reduire le coOt et 
rencombrement, il est souhaitable de limiter ces moyens moteur. 

Dans I'exempie non limitatif decrit, la motorisation des mou- 
vements des dispositif s limiteur partiels 20, 20a est realisee a I'aide 
10 d'un unique moteur 47, celle des dispositifs limiteurs partiels 20c, 

20d etant egalement realisee a I'aide d'un unique moteur 47c. 

Le moteur 47 commande dans un sens ou dans un autre selon 
une fleche 56, la rotation d'un axe 48a autour de Taxe longitudinal 
de ce dernier, par i'intermediaire d'un moyen rfaccouplement ca- 
15 pable de transmettre ou non cette rotation ; dans Texemple non 

limitatif decrit, ce moyen d'accouplement est constitue par un 
premier dispositif d'embrayage 49a. Vaxe 48a, solidaire d'une pre- 
miere poulie 50a est maintenu par des equerres 52a ; la rotation de 
cette poulie est transmise par une courroie 5 la a une seconde poulie 
20 62a capable d'une rotation, autour d'un axe V-V selon une fleche 70, 

a une position fixe par rapport au longeron 43, auquel elle est liee 
par un moyen 57a classique, comportant des roulements par exem- 
ple. Cette seconde poulie 62a constitue la tete d'une vis 53a, vis 
deja citee, ayant un axe longitudinal V-V, se vissant ou se devissant 
2 5 selon le sens de rotation de la poulie 62a, dans un ecrou 54a solidaire 

du bloc 5a par une embase 55a. Ainsi qu'il a ete precedemment 
explique, la cooperation entre Tecrou 54a solidaire du bloc 5a et la 
vis 53a solidaire de la seconde poulie 62, transforme la rotation de 
cette derniere, realisee a une position fixe du longeron 43, en un 
30 mouvement rectiligne, parallele a Taxe Y-Y, qui tend a ecarter ou 

rapprocher le bloc 5a de la poulie 62a, selon le sens de rotation de 
cette derniere ; la vis 53a pouvant dans sa course longitudinale se 
loger dans le canal 17a deja cite. 
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II en est de meme pour le depJacement du bloc 5 : le moteur ^7 
commande par rintermediaire d'un second dispositif d*embrayage ^9 
identique au premier, la rotation d'un axe ^8 dans les mennes 
conditions que pour I'axe ^Sa ; cet axe ^8, maintenu par des equerres 

5 52, est solidaire d'une premiere poulie 50 dont la rotation est 

transmise par une courroie 31 a une seconde poulie 62 ; cette 
seconde poulie 62, capable d'une rotation dans les memes conditions 
que la poulie 62a grace au moyen 57, est solidaire d'une vis non 
visible sur le dessin, faisant la m§me fonction que la vis 53a citee 

10 precedemment et qui done, par rintermediaire d'un ecrou determine 

le deplacement du bloc 5* 

La commande, pendant la rotation du moteur ^7, de l*un ou de 
Tautre des dispositifs d'embrayage ^9, ^9a permet de deplacer 
uniquement Tun ou Tautre des blocs 5, 5a et done des dispositifs 

15 limiteurs partiels 20, 20a, de maniere a ce que chacun de ceux-ci 

puisse ^tre amene a occuper une position queJconque le long de I'axe 
Y-Y, dans la limite de la course possible, leur chemin de depla- 
cement etant commun. 

Cette description de la motorisation de Tensembie limiteur ^ 

20 est egalement valable pour I'ensemble limiteur ^a, dont on distingue 

sur ie dessin : 

Le moteur ^7c qui par rintermediaire d'un premier et d'un 
second dispositifs d'embrayage ^9c, ^9d commande la rotation de 
deux axes ^8c, ^Sd ; I'axe ^^Sc maintenu par des equerres 52c, 

2 5 commande par I'intermediaire d'une poulie 50c et d'une courroie 51c, 

la rotation d'une seconde poulie 62c maintenue par un moyen 57c 
identique au moyen 57a. Une vis 53c, coopere avec un ecrou 5^c 
muni d'une embase 55c, pour produire un mouvement rectiligne du 
dispositif limiteur 20c, parailelement a I'axe Z-Z. Le deplacement 

3 0 du dispositif limiteur partiel 20d etant egalement obtenu, par des 

moyens non visibles sur la figure 3, mais comportant la meme 
combinaison de moyens moteurs que les dispositifs limiteurs prece- 
demment decrits. 

Les dispositifs limiteur partiels 20c, 20d sont ainsi capables 
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d-un deplacement parallele a l»axe Z-Z dans les memes conditions 
que les dispositifs limiteurs partiels 20, 20a. 

Par les possibilites de deplacement precedemment decrites des 
dispositifs limiteurs partiels 20, 20a, 20c, 20d, 11 est possible a un 
5 collimateur 40 selon Tinvention de limiter completement un faisceau 

de rayonnement de direction de reference A, de maniere a delimiter 
un faisceau utile soit, symetriquement reparti par rapport a cette 
direction de reference, soit partiellement ou totalement asyme- 
trique par rapport a cette direction ; cette direction de reference A 
10 pouvant m^me ne pas etre comprise dans un faisceau utile. 

Chaque position occupee par les dispositifs limiteurs partiels 
20, 20a, 20c, 20d exige une orientation particuliere de la face active 
S, 8a, Sc, 8d, qu'iis comportent ainsi qu'il a deja ete mentionne. 

Dans Texemple non limitatif de la description, cette orien- 
15 tation est obtenue de maniere automatique a I'occasion du depla- 

cement de ces dispositifs limiteurs- En prenant pour exemple la face 
active 8 son orientation ainsi quMl a ete precedemment explique, est 
obtenue par la rotation du second bloc 6 ; cette rotation est ici 
obtenue par la cooperation entre le second galet 32 et un second 
20 moyen de guidage constitue par une gorge 60, pratiquee dans la 

paroie 42, dans laquelle ce galet est guide. Dans le deplacement du 
dispositif limiteur partiel 20, selon que celui-ci est approche ou 
ecarte du dispositif limiteur partiel 20a, le second galet 32 s'eleve 
ou s'abaisse parallelement a rare de cercle constitue par le bord 30 
2 5 du support 24, le long duquel roule le premier galet 28. Ce 

mouvement du galet 32, suivi et transmis par le levier 27, comme ii 
a ete deja precedemment explique, provoque une rotation du pivot 
22 qui entraine la rotation du second bloc 6 et rorientation de la 
face active 8, ainsi qu*elle a ete definie dans la partie de la 
30 description relative a la figure 1. 

Cette description de I'orientation automatique de la face 
active 8, est egalement valable pour la face active 8a, ainsi que les 
faces active 8c, 8d que comporte I'ensemble limiteur 4a. La face 
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active 8a est ainsi orientee grace a un second galet 32a cooperant ' 
egalement avec un second moyen de guidage constitue par une 
seconde gorge 60a symetrique a la gorge 60, existant egalement 
dans la parole ^2 mais non visible sur la figure 3, du fait de 
5 Touverture realise dans la figure de cette parole ; les variations de 

positions du second galet 32a provoquent un mouvement du levier 
27a, dont un premier galet 28a roule le long d*un bord 30a d*un 
support 2^a. Ce mouvement du levier 27a commando la rotation d*un 
pivot 22a et la rotation du second bloc 6a. 

10 L*ensemble limiteur ^c comporte egalement, non visibles sur la 

figure 3, des seconds moyens de guidage tels que ceux de Tensemble 
limiteur ^, ces seconds moyens de guidage etant constitues par une 
premiere et une seconde gorge 60c, 60d, pratiquees par exemple 
dans la parol ^Ic, et disposees comme la premiere et la seconde 

15 gorge 60, 60a, Ces gorges 60c, 60d cooperant chacune avec un 

second galet 32c, 32d, pour I'orientation des faces actives 8c, 8d. 

Un collimateur ^0 conforme a Tinvention, par ces caracte- 
ristiques de fonctionnement et son encombrement reduit, est utilise 
avantageusement pour delimiter un faisceau utile avec un minimum 

20 de f>enombre, notamment dans des installations relevant du domaine 

de la radiotherapie ou du radiodiagnostic. 
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REVENDICATIONS 



1. Dispositif limiteur partie! d'un faisceau de rayonnement 
emis par une source (1) de rayonnement ayant une direction de 
reference (A) donnee, caracterlse en ce qu'il est constitue d'au 
moins un premier bloc (5) deplacable le long d'un premier axe (Y-Y) 
5 transversal a la direction de reference (A), comportant des premiers 

et des seconds moyens de deplacement (18 et 19) et supportant par 
I'intermediaire de moyens d'articulation (7), un second bloc, (6) 
comportant une face active (8), capable d'un mouvement de rotation 
par rapport au premier bloc (5) autour d'un second axe (x-x) 
10 perpendiculaire au premier, afin de permettre une orientation de la 

face active (8) par rapport a la source (1) de rayonnement, a toutes 
les positions occupees par ce premier et second bloc (5, 6) le long du 
premier axe (Y-Y), pour limiter le faisceau de rayonnement avec un 
minimum de penombre. 
15 2. Dispositif selon la revendication 1 caracterise en ce que les 

moyens d'articulations (7) comportent deux supports symetriques 
(2tt) solidaires du premier bloc (5) et munis d'une ouverture circu- 
laire (15, 16) cooperant avec le second bloc (6). 

3. Dispositif selon la revendication 2 caracterise en ce que le 
20 second bloc (6) comporte deux pivots (22, 23) disposes selon un 

m6me axe (x-x), et engages dans les ouvertures circulaires (15, 16) 
pour soutenir le second bloc (6) et permettre sa rotation autour de 
cet axe (x-x). 

t. Dispositif selon la revendication 3 caracterise en ce que les 
25 pivots (22, 23) comportent un levier (27) solidaire d'un premier galet 

(28).grace auquels ces pivots cooperent avec les supports (2'f, 25) 
pour maintenir le second bloc (6) contre le premier bloc (5). 
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5. Dispositif selon les revendications 2 et ^ caracterise en ce 
que les supports (24, 23) comportent un bond arriere (30) en forme 
d'arc de cercle de centre 10 contre lequel le premier galet (28) est 
maintenu presse. 

6. Dispositif selon la revendication 4 caracterise en ce que au 
moins un des levier (27) comporte un organe de commande (32) de la 
rotation du second bloc (6). 

7. Dispositif selon Tune des revendication precedentes carac- 
terise en ce qu*une partie arriere (9) du second bloc (6) de forme 
cylindrique est encastree dans une partie avant (13) de forme 
cyllndrique egalement du premier bloc (5). 

8. Dispositif selon Tune des revendications precedentes carac- 
terise en ce que les premiers moyens de deplacement (18) sont 
constitues par des galets de roulement (35), 

9- Dispositif selon Tune des revendications precedentes carac- 
terise en ce que les seconds moyens de deplacement (19) com- 
portent, un ecrou (54), solidaire du premier bloc (5) et centre sur un 
axe V-V, destine a transformer un mouvement de rotation en un 
mouvement rectiligne. 

10, Collimateur (40) destine a delimiter un faisceau utile 
partant d'un faisceau de rayonnement, comportant un premier 
ensemble limiteur (4) ayant un premier axe (Y-Y) longitudinal 
transversal a une direction de reference (A) du faisceau de rayon- 
nement, un second ensemble limiteur (4c) ayant un axe (Z-Z) 
longitudinal perpendiculaire au premier et transversal egalement a 
la direction de reference (A), ces deux ensembles etant superposes 
et centres sur cette direction de reference (A), caracterise en ce 
que le premier et le second ensemble (4, 4c) comportent respec- 
tivement deux premiers et deux seconds dispositifs (20, 20a et 20c, 
20d) limiteurs partiels selon Tune des revendications precedentes, 
cooperant avec des premiers et seconds moyens de guidages recti- 
lignes, pour permettre le deplacement de ces dispositifs (20, 20a et 
20c, 20d) le long de I'axe (Y-Y ou Z-Z) longitudinal de I'ensemble (4, 
4c) auquel ils appartiennent et Torientation automatique de la face 
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active (8, 8a, 8c, 8d) qu'ils comportent, afin de delimiter avec un 
minimum de penombre, un faisceau utile symetrique ou asymetrique 
par rapport a la direction de reference (A) du faisceau, cette 
demiere pouvant m€me ne pas etre comprise dans ce faisceau utile 
5 asymetrique, 

11. Collimateur selon la revendication 10, caracterise en ce 
que le premier et le second ensemble limiteur ^c) comportent 
respectivement un chassis (parois ^1, ^2 longerons ^3, et parois 
'He, ^2c, longerons 43c, ^^c), contenant les deux premiers dispo- 

10 sitifs (20, 20a) et les deux seconds dispositif (20c, 20d), dont les 

parrpis (^1, 42 et 4lc, 42c) comportent des rainures (45, 46 et 45c, 
46c) constituant les premiers moyens de guidage cooperant avec les 
premiers moyens de deplacement (18). 

12. Collimateur selon Tune des revendications 10, 11, carac- 
15 terise en ce que les parois (42, 41c) comportent en outre des gorges 

(60, 60a et 60c, 60d) constituant des seconds moyens de guidage 
cooperant avec les moyens d'articulations (7), pour determiner 
Torientation des faces actives (8, 8a et 8c, 8d). 

13. Collimateur selon i*une des revendications 1 a 12 carac- 
20 terise en ce que le premier et le second ensemble (4, 4c) comportent 

en outre des moyens moteurs (47, 47a) cooperant chacun par 
I'intermediaire de deux dispositifs d'embrayage (49, 49a et 49c, 49d) 
avec les seconds moyens de deplacement (19), pour realiser le 
deplacement motorise des dispositifs limiteurs (20, 20a et 20c, 20d). 
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